INSTRUKCJA OBStLUGI
Pilot czterokanatowy PIL-04NS

A Pilot posiada
cztery pola dotykowe:
jwal
Pole /\ ,géra”
N , gora
J— S Pole — ,stop
N/ ? Pole\/ ,dét
L Pole ¥—— ,zmianakanatu”
v
80 mm

1. URUCHAMIANIE ROLET

Aby rozpocza¢ ruch napedu, nalezy dotknac i pusci¢ pole
/\ ,gbra” (otwieranie) lub pole \/,dét" (zamykanie). Naped
mozemy zatrzymac polem — ,stop” w dowolnym momencie.
Po okoto 15 sekundach bezczynnosci (brak nacisniecia pdl
dotykowych) pilot przechodzi w tryb uspienia.

Pilot standardowo jest w trybie uspienia. Nacisniecie dowolnego
pola dotykowego powoduje wybudzenie i przygotowanie
do pracy (zaswiecenie sie diody aktualnego kanatu, pilot nie
wykona w tym momencie zadnej innej operagji). Dopiero
drugie dotkniecie pola spowoduje wykonanie polecenia.

2. WYBOR KANALU

Mozna wybra¢ jeden lub wszystkie kanaly jednoczesnie.
Wybor kanatu dokonujemy poprzez dotkniecie i puszczenie
pola,zmiana kierunku" ¥——2.

3. URUCHAMIANIE TRYBU ZALUZJOWEGO

Obracanie lameli odbywa sie poprzez dotkniecie i trzymanie
pola — ,stop” W tym samym czasie nalezy dotkna¢ i puscic
pole /\ ,géra” (otwieranie) lub \/ ,dot" (zamykanie).
UWAGA: Aby lamelki w zaluzji mogly by¢ ustawiane, zaluzja
musi stac. Jezeli Zzaluzja nie ustawia lamelek z pilota, to nalezy
przed ustawieniem lamelek nacisna¢ klawisz — ,stop"”.

PIERW 1 ROWANIE DO NAPEDU
DIC 0 RO KA ST-01RL

230V 4.1 Podfacz do napedu/
sterownika napiecie

zasilania 230VAC.

<10sek. 4.2 W ciagu 10 sekund dotknij
jednoczesnie pola
oy /\ ,gora’i \/ ,dot’

na pilocie, a nastepnie pus¢
obydwa pola.

4.3 Naped wykona ruch
Jj:\/jg\ wgore i w ddl,
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4.4 W ciggu 5 sekund na krétko
dotknij i pus¢ pole

/\ ,gora

4.5 Krétki ruch w gore
i w dot potwierdzi
OK prawidtowos¢ rejestracji.

UWAGA: Procedura spowoduje wykasowanie z pamieci napedu/
sterownika wszystkich pilotow, jakie wczesniej byty zarejestrowane.

5. PIERWSZE REJESTROWANIE DO STEROWNIKA ST-01R

5.1 Wybierz numer kanatu na
pilocie. Naci$nij raz krétko
przycisk programowania S1.
Poczekaj az dioda D7 zaswieci
sie jednostajnie na zielono.

5.2 W ciggu 10 sekund na
krotko dotknij i pusé pole
/\ ,gora".

<5sek.

D7 5.3 Sterownik zasygnalizuje
N N rejestracje pilota
AN mrugnieciem diody D7
- —> —> na czerwono i zielono.

6. DODAWANIE KOLEJNYCH PILOTOW DO NAPEDU
RADIOWEGO/STEROWNIKA ST-01R/ST-01RL
Gdy dysponujemy juz zarejestrowanym pilotem, kolejne piloty rejestrujemy

bez wylaczania zasilania. Przy uzyciu zarejestrowanego wczesniej pilota
nalezy wprowadzi¢ naped/sterownik w tryb programowania.

6.1 Dotknij jednoczesnie pola
/\ ,gora’i \/ ,dot’
Ly wezeshiej zarejestrowanego
pilota, a nastepnie pus¢
obydwa pola.

6.2 Naped wykona ruch w gére

i w dot, a nastepnie serie
J:I:\/‘E\ krtkich ruchow w gére
i w dot wilosci rownej liczbie

zarejestrowanych pilotéw.

6.3 W ciggu 5 sekund na krétko
dotknij i pus¢ pole
/\ ,g6ra" nowego pilota.

<5sek.

6.4 Naped wykona serie

krotkich ruchéw w gére
i w dot potwierdzajac
OK

rejestracje kolejnego kanatu.

7.WYMIANA BATERII

Pilot zasilany jest z baterii 3V typu
CR 2032. Aby wymieni¢ baterie
trzeba zdjac zewnetrzng ramke pi-
lota i usunac zuzyta baterie. Nowa
baterie nalezy umiesci¢ , plusem”do tylnej Scianki pilota.
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